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Środek masy/ środek ciężkości

 Jak opisać dowolny ruch ciała?

 Którego punktu ciała?

Zawsze można wybrać taki punkt ciała, 

który porusza się tak jakby poruszał

się pojedynczy punkt materialny pod działaniem tych 

samych sił zewnętrznych – ŚRODEK MASY ciała.

Dla układu punktów materialnych:
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Przykłady

 Cienki, jednorodny słup o masie M i długości L leżący 
poziomo postawiono pionowo. Obliczyć wykonaną pracę.
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